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MiNi 4-6AC

= | Lamini 4-6 AC es una carretila con caracteristicas (nicas, capaz de trabigjar en espacios estrechos donde
ninguna otra carretila frontal puede trabajar,

La carretilla tiene una longitud de 1095 mm (L2), capacidad de elevacion de 400 kg (mini 4 AC) o 600 kg
(mini & AC), posee un asiento comodo y con una serie direccian asistica hidraulica, transformador, motor
traccién en G4, control electrénico de la elevacion y frenos hidraulicos.

La misma tecnologia YMARICTTI usada en las carretilas mas grandes, el reductor a cascada de engranajes,
la direccion asistida hidraulica con cilindro y cremallera, mastiles hasta una altura de 4,28 my baterias 24V
de hasta 375 Ah de capacidad, se usan en la compacta mini 4-6 AC.

- Amini 4-8 AC é um novo empihador da caracteristicas Unicas, capaz de frabalhar em espagos raduzidos
onde nenhum oufro empihador frontal consague trabalhar, O empithador term 1095 mm (L2} de compri-
mento, capacidade de carga de 400 Kg [mini 4 AC) ou 600 Kg (mini 6 AC, direcgdo hidrdulica, assento
confortdvel, deslocador, motor de fracgdo AC , controle electrdnico de elevagdo e ravies hidrdulicos. Ats a
tecnologia VMARIOTT! aplicada nos empihadores maiores (redutores de cascaia de engrenagens, direcgdo
hidraulica com aitingro e cremalheira, mastros de afé 4,28 m

g baterias 24V até 375 Ah de capacidade) foi utilizada

na fabricagio do compacto

mini 4-6 AC.

- MAS GRANDE BATERIA 24 V 375 Ak

= MOTORES CON CORBIENTE ALTERNA
= MOTORES UF CORRESHTE ALTERNADA
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DATOS TECNICOS - CARACTERISTICAS TECNICAS

Gonstruotor Razan social
1 Fabricante Nigime de empresa VMARIOTTIS Rl VMARIOTTISrL
Model Sigla deidentificacion
2 Modelos Galelo Fabricants MIN] 4 AC MYOROS 6 AC
wn B Gapaoidad Q Capacitad nominal
= § 3 Papacidade @ Eleiagas carga kg 400 600
= Gentro de gravedad C Distancia centro gravedad
&9 £ 4 Centwdecarm ¢ Distancia ! mm 500 500
i o Tipo de tracoion Elctrica baterl?—dies_,el—GPL algetrico alactricn
= Tipe iraogdo Elairics [Sateria) - tNesal - GRL aleniiing alentiing
= = Puesto deconduooion  Depie- Sentado- En suglo sentado sentado
cciE B
=T g Tipe de oondupdo Candtitorem pé - santado - apeads sentado sentado
=53 7 Tipo de ruedas C=Cushion - SE=Superelasticas Ant. f post. Gic clc
Preus C=Bandagent - SE=Stiperal. Tronief fras
Ruedas Cantidad { ¢ =motrices Ant. fpost.
8 Rodas Quanrfa‘azg{e (+ :rracga)o) frents/ fras 214 214
h3 Elevacian
% Elevaoién h2Elovagao mi 2900 2900
Elevapdo h2 Elevacian libre
10 i 2 Eloy. fivre (ver detalhes mastra) mi \ \
Horquillas FEM | L Longitud x F Anchura x § Espesar
" Gass FEMI LCorr?prfmenroxFLargurax Espessura L BO0x0x30 BO0XB0x30
Indlinacién Demastil: delante (o fatris . & qenn o qenp
12 Inolinagae Frante (o) / Tds )) #) 5 2" 14720 274720
L2 Longitud hasta dorso horquilla
13 z Corr?prfmenfo fuiadro mm 10857 1085+
B Anchura
@ % 14 i mim 348 848
= b Altura mastil replegado
= 3 L Dimensiones ;..o 1 Alfiira, mastro em bais i 1) L
= mensoes hd Altura mast] extendido
= 0 ha Alfiira, mastro extendids i e L
=5 h5 Altura techo de proteceion
= 7 B Alfura grade profecgao conditor LU 1800 1900
h6 Altura del asiento al suglo
18 W6 Alfira assento a partir 4o solo Ll 880 880
Radio de giro Wa Externo
T | e wagen W mm 9334 9334
Distanoia delacarga X Del gje anterior
20 Dictinoia 4 carg X D oo 0 Tronte i 162+ 162*
0 Curva 80° 12006800 f 12001000 (b b2
21 Ppasillo g 1200800 - fzﬂs}xwﬂ{?({ﬁ’xﬁj ke St G [ Lt 1
Largura ooredor Asta 1200800 f 12001000 (b b 4
2 S Ast2 000 2001000y e LR e o 3
Estahilidad Segin Directiva 20084 2/CE 3 2 i i
23 festes estabilidade Beatordo sor drachs 20D6/42/0E S L sl- sin sl st
Traslagion CONJSIN Carga
i E i Transiaceac COMEENT cgrga sl el oo
ol Elevacitn confsin carga :
25 % ovoitwdes S e miseo 0,210/ 0230 0,190/ 0,230
= Descenso CONfSIN carga
22 HoLol Bl miseo 0,300/ 0,240 0,300/ 0,240
o Fuerza de traooion Al gancho mix Condsin carga ©
E% 2T Forpa tracgdo Engrare max gancho comisen cgrga N 1500/ 1700 1500/ 1700 + +
Suparabla CONfSIN carga
28 pendiente GomYsem cgrga % 13714 12713
Rampas Idx stperable CONfSIN carga 3
24 Max COITHSET cgrga % 4 4 + [+ -§
Peso en vaoio Incluida Batera . . e ok
=5 30 Pasg Ermpithador, bateria inchuida kg 180 1 e ;
@ Sin carga ant. f post. e
W3 gy depesoporels  Sem cagrga frente/ irés kg S R B c £ 5
Sohe o e Con carga ant. fpost. =
2 Com s frente/ s kg 1400300 16807 320 * é G u; g
Cantidad ant. fpost. . .g
= Aimiers frente/ trés i i e ?I'I' W “E g
Ruedas Dimansiones anteriores ] .
34 peere Dimensoes fente. mm 250x130x189  250x130x189 g 3 83 g5 3
35 Dimensiones posteriores mm 3001 20203 300 120%203 2 e % E
Dimensges fras ( g 5§ §
Distanoia entre ejes ¥ Mnirmo £ Maxima (variable —= =
E‘E 3% Dist entreeiwos Y omin S max. (vardvel) ) UL 100/ 771 7004771 E E B E :
S8 47 Ammdeva Rilledas anteriores — 718 78 28 oa == g
= 3 Rasto Ceniro rodas Tents 8t 7 £ 2
=& 4 M Con carga en el punto mas bajo — 50 50 58 8 E =] é
Despeledelsuelo suok M o Salya o ponto mais Baixe o= 2 5 E%
19 Rampas M1 Con carga en &l centro i 50 50 E ™ = L o
M1 Conm cafga o centro =8 £ 2 Epo 1
40 Deservicio apedal hidrdulico hidrdulico g8 58 b= g = g
Frenos Travan (de pé) de servipn hidraulice hidrauice = £ 'E v & E
4y [Tmvies Deastacionamisnto a mano macanico mecinico = : £E8E 3
08 BSTACIRAMSNT0 4 A% [TREAEG HaLanice = -Eg S22 o E
49 Tipo traceion traceion = i
Tipe tracgac tracgan x = § g & 8
Bateria Tensian/capacidad (descarga 5 h, | =
43 Bater itk {capacfdadg GO horas}}:fescarga) L 241270 - 24/375 241375 E 8 =4 E
44 Peso kg 255 +- 305 305+ FE= g8 g =8
Peso EE S § BL% g
Direcoidn Hidiaulica A contral electrinico iho - 5 - <l - g = = S
= g 4 Dimogdo Hidraulica - controlada efectranicamente SIS Sl= s Sl = sty 2 E. £
28 Deatraccion potencia 52 60 min. K 5 5 5 % g
=8 Motores eléotions Tracga 52 60 min. B88:
=& . PofSnoia motores D elevacion potencia 83 15% Ky 3 a §. E o
=5 Ridrailicos, 53 15% = § .g
Control traocidn AL MOSFET o - 5 - <l _ g =
48 Contmic fraogie N siho - sim 3o 8- $im 8l - sim 'E % 2
Control Bom Elgctranico por micropracasador T L e &
49| | Gontmlo banibe Electrtnico afraves de Microprocessador SRR sl-sim - s E- o 8
50 Presidn de trahajo Para accesorios suplementarios W 05 a5 | g gu,
Press. trabalho Para acgssonios adicionals - % &% ==
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CAPACIDAD NOMINAL -CAPACIDAD NOMINAL

LA DOS MASTROS MINT#6 AT

DIMENSIONES STANDARD CONS.L.L DUPLEX GAL CONS.L.I. TRIPLEX GAL CON S.L.1.
DIMENSTES STANDARD COMS.L.L DUPLEN GAL COMS.LL TRIPLEX GAL CONFS.LL.
?23;2&%%2}2? oo h3 2900 2850 4280
Altura mastil replagado
ﬂf’trura o ﬁngstrm ggafxado i 1800 1800 1900
ura mastil Extendido
Altira com masto removide 14 3460 3420 4850
Elgwacian libre
Algamante v h2 = 1424 1424
’Egrcgrr]s}rjrraa B 848 B4 910
MiNI 4 AC MINI 6 AC
kg 600

500 600 700
CENTRO DE GRAVEDAD - DISTANGIA C6

llystracionas y datos técnicos no son vinculantas

El constructor se reserva el derecho de cualguler modfficacién sin previo aviso.

As llustragdes 6 05 dados tcnicos ndo repressntam empenho.
0} fabricants ressrva-se o dirsilo da afechiar modj 55 58 Pré-aviso.

800 1000 mm
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