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1.1 |Fabricante = EP EP EFP
1.2 |Modelo EFT20-20RA EPT20-20RAS EFT20-25RA EPT20-25RAS
1.3 |Motor Bateria Bateria Bateria Bateria
1.4 |Tipo de operador Montado Montado Montado Montado
1.8 |Capacidad de carga (ko) 2000 2000 2500 2500
1.6 |Distancia al centro de gravedad de la carga c (rmim) 600 600 600 600
1.8 |Distancia a la carga X (mimy) 916/982 837/1003 916/982 837/1003 937/1003 9571023 83771003 8957/1023
1.9 |Distancia entre ejes ¥ (mm) 1380 1400 1380 1400 1440 1460 1440 1460
Fesdo
21 |Peso (incluida bateria) kg B70 B70 gao a00
22 |Peso por gje con carga,lado operadar/carga kg 1086/1604 1066/1604 11351675 1135/1875
2.3 |Peso por gje sin carga, lado operadoricarga kg 1846/124 246/124 B645/155 B45/1585
a EUd
3.1 |Tipo de rueda PUPU PU/PU PUPU PU/PU
3.2 |Tamafio de rueda, lado operador $230x75 $230x75 $23075 $230x75
3.3 [Tarmaro de rueda, lado de la carga 28570 2x¢85x70 28570 2x¢B5x70
34 |Tarmafio de rueda, rodillos $130:60 ¢130x60 $130x60 ¢ 130x60
35 |Ndmero de ruedas, lado operadorfcarga (x=ruedas de traccian) 1x+2/204 Tx+22 04 1x+2/2 04 1x+2/2 04
3.6 |Ancho devia, lado operador b4g () 810 510 510 510
3.7 |Ancho devia, lador de la carga byq (M) 370/515 370/515 Jre16 370/815
o ones
4.4 |Elevacion hs (rm) 125 125 125 125
4.9 |Alura de barra timon en posicion de marcha minfmax Rya (M) 11501470 11501470 1040/1430 1040/1430
4.15 |Alkura con las horquillas bajadas h4z (rrm) 85 85 BS 85
4.18 |Longitud total ly (o) 1860 1830 1880 1930 1930 2000 1930 2000
4 20 |Longitud hasta dorsal de horquillas b (rmmj B30 B30 B0 680
4.21 |Ancho total by b () 734 734 730 730
4.22 |Dimensiones de la horguilia siell{mm) | 85x170x1180 | 85x170x1220 | 55x170x1150 85x170x1220 55x170x1150 85x170x1150 851701150 55x170x11580
4.25 |Ancho exterior sobre horquillas bs (rm) 540/685 540/685 540685 540/685
4.32 |Akurz al suelo, en el centro de distancia entre gjes Mg () 50 50 &0 a0
4.33 |Ancho de pasillo con palet de 10001200 Ast (rmm) 1884 1984 2054 2054
4.3 |Ancho de pasilo con palet de 8001200 Ast (rmm) 2184 2184 2254 2254
4 35 |Radio de giro externo Wa (mm) 1700 1725 1700 1725 1712 1737 1712 1737
pnamientc
5.1 [Velocidad de marcha con carga / sin carga k' h 7.9/8.5 7.,5/8,9 5,9/6,0 5.,5/6,0
5.2 [Velocidad de elevacion con carga/ sin carga m' s 0,056/0,060 0,056/0,060 0,056/0,060 0,056/0,080
5.3 [Velocidad de descenso con carga / sin carga m' s 0,057/0,067 0,057/0,057 0,057/0,057 0,057/0,057
58 |Rampamadma, con cargafsincarga { S, 5min) % 8/16 216 B/16 B/16
5.10 |Freno de senicio Electromagnetico Electromagnetico Electromagnetco Electromagnetico
pto
6.1 |Potencia (S2 B0 min) KW 1.5 1.5 1.5 1.5
6.2 [|Potencia del motor de elevacion ( S5 15%) Ky 2,2 2.2 2,2 2,2
6.4 |Bateriawvoltajel capacidad (5h) Vi Ah 241210 241210 24/360 24/360
6.5 |Peso dela bateria kg 190 190 v 31:F
Tipo de bateria Bateria industrial Bateri a industrial Bateria industrial Bateria industrial
Otro
8.1 |Tipo de rmando de traccidn AC AC AC AC
Fabricante ZAP ZAP AR ZAPI
8.4 |Niel de ruido dB (A) 74 74 74 74
8.5 |Direccion Mecanica Eléctrica Mecanica Eléctrica

Datos técnicos segun VDI 2198

1. Las especificaciones de la tabla son solo para modelos estandar. Si necesita mas informacion, contacte con nosotros.

2. Estas especificaciones estan sujetas a carmrbios sin previo aviso,
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